
Профессиональный интеллектуальный
Робот и поставщик его решений

Конструкция
Паллетизации коробов



Данная конструкция предназначена для паллетизации и обмотки коробок
пленкой, паллетизация и обмотка плёнкой производится в автоматическом режиме.
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Установка для паллетизации

Размеры установки для паллетизации



Установка для паллетизации

Присоски для
паллетизации
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Установка для сбора паллет 

● Нагрузка: ≥ 1 тонна/м.

● Скорость: 0-10 м/мин. Регулируется преобразователем частоты.

● Материал: нержавеющая сталь.

Валки Рейка Кронштейн
основания

Регулируемые
ножки



Установка для обмотки плёнкой

● Нагрузка на поворотный стол: ≥ 1тонна/м

● Высота поворотного стола: соответствует
транспортёру.

● Скорость поворотного стола: 6-12 об./мин.,
изменяется преобразователем частоты.

● Скорость перемещения: 10м/мин.

● Скорость подъёма: 0-3 м/мин., изменяется
преобразователем частоты. 
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Сканер штрих кода

● Оптический фокус: регулируемый вручную фокус.

● Датчик: СМОS матричный датчик, значение серого
.
● Разрешение датчика: 1280х960 рх.

● Подсветка: встроенная.

● Объектив/фокусное расстояние: 6мм.

● Расстояние для считывания: 50-300 мм.

● Частота сканирования: 40 герц.



Благодарим вас за внимание и
надеемся на сотрудничество
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